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Calisma Alanlari

e Surl Robotigi/Cok Ajanli
Sistemler

e Otopilot Sistemleri

o Ataletsel Seyrlsefer

e Konumlandirma

e Sensor Flzyonu

e GOmMUIU Sistemler

Araglar

o C/C++

e Python

e Robot Operating System

(ROS/ROS2)

e OpenCV

e Linux OS

e KiCAD

Yarigmalar & Odiiller
Agrotech 2025 Akilli Tarim
Teknolojileri Hackathon
(2'nci)

TUBITAK 2242 (2023)
Savunma, Uzay ve Havacilik
Finalist

2022 TEKNOFEST Siirui
Robotlar Yarigmasi

Finalist (5'inci) ve En lyi Takim
Ruhu Odiilii

2022 TEKNOFEST Karma
Siirii Simiilasyon Yarigmasi
Finalist (6’'nci)

Diller
e Tirkge
e Ingilizce

Sinavlar
YOKDIL (Eng.): 76,25
ALES (Say.): 83,38

Mesut TUNCER

Robotik & Gomulu Yazilim

Deneyim _
MEG Aviation Inovasyon, Bilgisayar Miihendisi
7 Temmuz 2025 - Devam Ediyor

e Alt seviye yazilim/donanim yapilarinda sistem mihendisligi gergeklestirildi.

e TUBITAK TEYDEB kapsamindaki projeler bagvuru asamasindan
sonuglandiriimasina kadar izlendi. Projeler icin basvuru, dénem, bitirme, vb. gibi
raporlar ve sunumlar akademik jargonda olusturuldu.

e Sabit/déner kanatli IHA'lar igin GNSS tabanli kontrol, giidiim ve seyriisefer
algoritmalar gelistirildi.

e Sabit/déner kanatli IHA'lar igin gériintl isleme algortimalari gelistirildi. Simiilasyonda
ve gercek ortamda test edildi.

e Farkli arag tipleri igin gevrimigi simiilasyondan gergek ortam testlerine kadar
gelistirme ve dogrulama asamalari yurutaldu.

e Farkl tipteki insansiz araglar icin farkh topolojilerde (peer-to-peer, star, mesh, vb.)
kablosuz telemetri yazilim/donanim yapilari gelistirildi.

MEG Aviation inovasyon, Stajyer

21 Nisan 2025 - 29 Mayis 2025 (Zorunlu)

17 Subat 2025 - 11 Nisan 2025 (istege Bagl)
3 Ekim 2024 - 3 Ocak 2025 (Zorunlu)

e Sabit/déner kanatli IHA'lar igin goriintl isleme algortimalari geligtirildi.

e Farkli arag tipleri icin ¢cevrimici simiilasyondan gercek ortam testlerine kadar
gelistirme ve dogrulama agamalari yUrdtildi.

e RADAR, LiDAR, Pitot TUpu, vb. gibi sensér modullerinin IHA platformlarina
entegrasyonu gerceklestirildi.

KTUN Savunma, Uzay ve Havacilik Teknolojileri Uygulama ve
Arastirma Merkezi, Stajyer
10 Temmuz 2023 - 4 Agustos 2023

e Katlanabilir pervanesiz bir sabit kanatli dolanan mihimmat Gazebo ortaminda
modellenip simile edildi. Kanatlarin firlatmadan sonra agilmasini sadlayan eklenti
C++ ile 6zglin olarak gelistirildi.

e PX4 tabanli katapult firlatma ve pervanesiz giidiim yapisi gelistirildi. Gazebo
ortaminda kamera vasitasiyla FPV IHA araci simiile edildi.

e Baslangi¢ seviye bir Verilog uygulamasi gelistirildi. Intel Altera FPGA gelistirme karti
kullanilarak gergek ortamda yurataldu.

Robotik Otomasyon Kontrol Laboratuvari (RACLAB), Arastirmaci

Ogrenci (Lisans)

Kasim 2021 - Eylal 2023

e Siiri IHA sistemleri ve Siirli Kinematigi lizerine galisma gerceklestirildi. Carpismadan
kaginma ve gorev yonetimi lizerine odaklanildi.

e ROS, Gazebo ve MAVLink baglantisi kurularak Srt IHA kontrolii saglandi.
e OpenCV kullanilarak farkh IHA ve IKA uygulamalari geligtirildi.

Egitim & Ogrenim
Konya Teknik Universitesi, Bilgisayar Miihendisligi Tezli Yiiksek Lisans


mailto:massout113@gmail.com
https://github.com/massout
https://www.linkedin.com/in/massout/

Lisanslar
iHA 1 (Ticari) Pilotluk:
TR-IHA1T12136406

Usta Ogreticilik Belgesi:
2025/45

BTK - C Programlama Dili:

7rptZJBq90

11 Agustos 2025 - Devam Ediyor

Konya Teknik Universitesi, Bilgisayar Miihendisligi Lisans
Mezuniyet Notu: 2.98/4
29 Agustos 2020 - 30 Mayis 2025

Projeler & Destekler

Sivil Otonom Araglar Odakli Kisa-Orta Menzilli Telemetri Moduli
Gelistirilmesi

TUBITAK TEYDEB 1507 (2026/1)

Proje Personeli

Coklu Ataletsel Olgiim Cihazlarindan Elde Edilen Verilerin
Birlestirilmesi icin Yeni Bir Flizyon Algoritmasinin Gelistirilmesi
TUBITAK ARDEB 1002-A (2025/2)

27.10.2025 - 27.04.2026

Bursiyer - Yuksek Lisans Arastirmaci

Ataletsel Navigasyon Performansinin Gelistirilmesi igin
Genisletilmis Kalman Filtresinde Tahmine En Yakin (NtP) Yaklagimi
ile Optimal IMU Olgiimiiniin Tespiti

TUBITAK BIDEB 2209-A (2024/1)

08.05.2025 - 30.01.2026

Proje Yurutlcusu

Entegre Yapay Zeka ve Seyrusefer Modliilii ile Yenilikgi Otopilot
Sistemi Tasarimi ve Gelistirilmesi

TUBITAK TEYDEB 1507 (2024/2)

07.02.2025 - 31.01.2026

Proje Personeli

Vincenty Metodu Tabanli Bir Yaklagimla GNSS Uzerinde Hassas
Metrik Konumlandirma

TUBITAK BIDEB 2209-A (2023/2)

22.03.2023 - 23.06.2024

Proje Yurutlcusu

Gazebo/ROS Ortaminda Yakin Mesafe Hava Savunma Sistemi

(CIWS) Simiilasyonu
Dénem Projesi

Siirii IHA Yénetim Kiitiiphanesi
TUBITAK 2242 (2023) Savunma, Uzay ve Havacilik
Takim Lideri

Siri Ajanlan Arasi Graf Tabanh Garpigsmadan Kaginma Algoritmasi
TUBITAK BIDEB 2209-A (2022/1)

27.11.2022 - 07.09.2023

Proje Yuruthctsu

Akademlk Calismalar
Mesut TUNCER & Alper KILIC, “Policy Benchmarking for Delay-Aware Multi-Target
Engagement in Gimballed and Turret-Based Defense Systems”, Concurrency and
Computation: Practice and Experience, In Production. 10.1002/cpe.70855

2. Mesut TUNCER & Alper KILIG, “OPTICAL FLOW-BASED LIDAR ODOMETRY”,
Konya Journal of Engineering Sciences (KONJES), 14(2), 719-740.

2


https://doi.org/10.1002/cpe.70855

10.36306/konjes.1541472

. Mesut TUNGER and Alper KILIC, "ATALETSEL NAVIGASYON ICIN 2B IZGARA
SENSOR DIZISINDE SIMETRIK OLARAK SEGILMIS GCOKLU IMU ALT
KUMELERININ PERFORMANS DEGERLENDIRMESI", 16. ULUSLARARASI
MUHENDISLIK, MIMARLIK VE TASARIM KONGRESI, Istanbul, Tirkiye, 20-21-22
Dec 2025, pp. 780-785, ISBN: 978-625-7367-96-7. (link)

. Mesut TUNCER and Alper KILIC, "A Management Framework for Quadrotor Swarm
UAV System With GNSS-Based Formation Flight, Rotation, and Sub-Swarm
Functions", International Yildirm Bayezid Scientific Research and Innovation
Symposium-I, Bursa, Tirkiye, 9-10 May 2025, pp. 27-28, ISBN: 979-8-89695-066-0.
(link)

. Akif Durdu, Mesut Tunger and Berat Yildiz, "Graph-Based Collision Avoidance
Algorithm Among Swarm Agents", The 8th International Symposium on Electrical and
Electronics Engineering (ISEEE 2023), Galati, Romania, 26-28 October 2023. (IEEE
Xplore-link)

. Mesut Tunger and Akif Durdu, "Hava Aracinin Kamera Ozellikleri, Egimi ve GPS
Konumu ile Yerdeki Hedefin GPS Konumunun Bulunmasi”, 24. Otomatik Kontrol
Ulusal Toplantisi (TOK 2023), Istanbul, Tirkiye, 14-16 September 2023. (link)


https://doi.org/10.36306/konjes.1541472
https://www.researchgate.net/publication/401351654_ATALETSEL_NAVIGASYON_ICIN_2B_IZGARA_SENSOR_DIZISINDE_SIMETRIK_OLARAK_SECILMIS_COKLU_IMU_ALT_KUMELERININ_PERFORMANS_DEGERLENDIRMESI
https://www.iksadkongre.com/_files/ugd/614b1f_ee68915826ec40c999f73e3ef0575be2.pdf#page=683
https://ieeexplore.ieee.org/document/10310351
https://tok2023.itu.edu.tr/docs/librariesprovider68/bildiriler/59.pdf
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